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1. OPIS TECHNICZNY
1.1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA | ORIENTACJA

Przedmiotem opracowania jest projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot na czas
budowy kanalizacji sanitarnej na terenie Aglomeracji Miawa zlokalizowanej w pasie drogi
wojewodzkiej nr 544 — ul. Pilsudskiego, m. Mtawa, pow. Mtawski, woj. Mazowieckie.

1.2. PODSTAWA OPRACOWANIA

Opracowanie sporzadzono na podstawie nastepujacych materiatlow:

m zlecenia

m inwentaryzacji istniejgcego oznakowania w terenie - stan na dzien 10.03.2016r.,
m ustalen z przedstawicielami zamawiajacego,

m ustawa Prawo o ruchu drogowym z dnia 20.06.1997r.,

m Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewngtrznych i Administracji
w sprawie znakow 1 sygnaléw drogowych z dnia 31.07.2002r.,

m  Szczegdtowe warunki techniczne dla znakdéw 1 sygnatoéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach, (zatacznik do
nru 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003r.),

m Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury Dz. U. Nr 177 Poz. 1729 z dnia 23 wrze$nia 2003
r. w sprawie szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem.

1.3. CHARAKTERYSTYKA DROGI | RUCHU
1.3.1. STAN ISTNIEJACY CHARAKTERYSTYKA DROGI I RUCHU
Zagospodarowanie terenu.

Planowana do budowy siec kanalizacji sanitarnej zostanie umieszczone w pasie drogi
wojewodzkiej nr 544 pod jej elementami sktadowymi metodg przecisku lub przewiertu
sterowanego w rurze ostonowej, natomiast elementy prefabrykowane jakimi sg studnie bgda
umieszczane przy uzyciu metody odkrywkowej. Odcinek w/w drogi na ktorym beda
odbywaly si¢ prace jest potozony w catosci na terenie obszaru zabudowanego. Droga posiada
czeSciowo przekrdj uliczny a czgsciowo potuliczny: istniejagce chodniki z kostki betonowej
szer. od 2,0 do 3,5 m oraz jezdnie o nawierzchni bitumicznej szerokosci 6,0 - 8,0 m,
w bliskiej odleglo$ci od zamierzenia zlokalizowana jest rowniez zatoka autobusowa
o nawierzchni betonowej szerokosci 3,0 m.

Natezenie ruchu na projektowanym odcinku wynosi: 10 618 poj/dobe.

Oznakowanie.

Istniejace oznakowanie pionowe oraz poziome na odc. drogi, w rejonie robdt
przedstawiono na rysunku projektu.



1.4 ROZWIAZANIA PROJEKTOWE W ZAKRESIE CZASOWEJ ORGANIZACJI
RUCHU

Projekt organizacji ruchu okresla zakres ograniczenia w ruchu oraz sposob oznakowania
I zabezpieczenia miejsca robot w zwigzku z budowa sieci kanalizacji sanitarnej
zlokalizowanej w pasie DW544 w ul. Pitsudskiego, m. Mtawa.

Ze wzgledu na technologie wykonania kanalizacji sanitarnej przy uzyciu metody
przewiertu sterowanego lub odkrywkowej dla studni, koniecznym bedzie zajecie cze$ci
zjazdow do posesji lub elementow zieleni. Technologia wykonania robot lub lokalizacja
komor przeciskowych zgodnie z warunkami zawartymi w Decyzjach lokalizacyjnych
Nr 414/05/2015 i Nr 415/05/2015 wydanymi przez Mazowiecki Zarzad Drog Wojewddzkich
w Warszawie.

Prace zostaly podzielone na dwa etapy:
1. Zakres zgodnie z w/w Decyzja nr 414/05/2015.
2. Zakres zgodnie z w/w Decyzja nr 415/05/2015.

Podczas wizji lokalnej zaobserwowano ruch pieszy, jednak bedzie odbywat si¢ on
istniejagcym chodnikiem.

Obszar robdt w miejscach wykonywania prac metoda odkrywkowa bedzie w catosci
szczelnie wygrodzony zaporami U-20c.

Wygrodzenie i zabezpieczenie miejsca robot oraz ustawienie wszystkich projektowanych
znakow pionowych na czas robot pokazane zostato na zatgczonych rysunkach projektu — Plan
Sytuacyjny w skali 1:500 rys. 1, 21 3.

Znaki uzyte do oznakowania tymczasowego powinny spetnia¢ ponizsze wymagania:

e  Wysoko$¢ zamocowania znaku — 2,20 m mierzac od poziomu krawedzi jezdni do
dolnej krawedzi tarczy znaku.

e Wymiar znaku — DUZY
e Folia odblaskowa — TYP 2

Pracownicy wykonawcy podczas prowadzenia prac powinni by¢ ubrani w kamizelki
odblaskowe koloru pomaranczowego lub zottego. W przypadku zanieczyszczenia jezdni
w trakcie prowadzenia prac nalezy natychmiast przystgpi¢ do jej oczyszczenia. Bezposrednio
po zakonczeniu robot nalezy przywroci¢ obszar pasa drogowego do stanu poprzedzajacego
wejscie na plac budowy a tymczasowe oznakowanie nalezy zdemontowac 1 przywrdcic¢ statg
organizacje ruchu.

1.5 ROZWIAZANIA PROJEKTOWE W ZAKRESIE STALEJ ORGANIZACJI

W zwiazku z rodzajem prowadzonych prac przy w/w budowie stata organizacja ruchu nie
ulegnie zmianie.

1.6 PRZEWIDYWANY TERMIN PROWADZENIA PRAC I PRZYWROCENIA
STALEJ ORGANIZACJI RUCHU:



Przewiduje si¢ rozpoczgcie robdt po uzyskaniu wszelkich niezbednych opinii 1 uzgodnien
w latach 2016 - 2018., zgodnie z uzyskanym pozwoleniem na prowadzenie prac
w pasie drogowym. Czas trwania robot - okoto 30 dni.

Przywrodcenie statej organizacji ruchu bezposrednio po realizacji zadania.
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