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Opis techniczny

1. Podstawa opracowania

Ustawa ,,0 drogach publicznych” z dnia 21 marca 1985r. (Dz. U. z 2013r. nr 0, poz. 260
z péz. zm.)

Ustawa ,Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997r. (Dz. U. z 2012r. nr O,
poz. 1448 z p6z. zm.),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury ,w sprawie szczegétowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkdw ich umieszczania na drogach” z dnia 3 lipca 2003r. (Dz. U. z
2003r. nr 220, poz. 2181 z pdz. zm.),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury  ,w sprawie szczegétowych warunkow
zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem” z
dnia 23 wrzesnia 2003r. (Dz. U. z 2003r. nr 177, poz. 1729 z péz. zm.),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji ,w
sprawie znakow i sygnatow drogowych” z dnia 31 lipca 2002r. (D. U. z 2002r. nr 170,
poz. 1393 z p6z. zm.),

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji ,w sprawie kierowania
ruchem drogowym” z dnia 6 lipca 2010r. (D. U. z 2010r. nr 123, poz. 840 z pdz. zm.),
ustalenia z inwestorem, wykonawcg i organami opiniujgcymi,

wizja w terenie.

2. Przedmiot opracowania

Celem opracowania jest zabezpieczenie i oznakowanie robot prowadzonych w ramach

budowy kanalizacji sanitarnej z przytgczami na terenie miasta Mtawa.

3. Stan istniejacy

3.1.
°
°

Droga powiatowa — ul. Szrenska

zarzadca drogi — Burmistrz miasta Mfawa

klasa techniczna drogi — Z

miejscowos$¢ — miasto Mfawa

szeroko$¢ nawierzchni bitumicznej — 6,5m + czeSciowo jednostronny chodnik oraz
czesSciowo jednostronne i dwustronne rowy

obszar zabudowany

natezenie ruchu — $rednie



e wielkos¢ znakdw pionowych — Srednie odblaskowe
3.2. Droga gminna - ul. Plonska
e zarzadca drogi — Burmistrz miasta Mtawa
e klasa techniczna drogi — Z
e miejscowos¢ — miasto Mtawa
e szeroko$¢ nawierzchni zwirowej, utwardzonej -3,0 - 5,0 m
e obszar zabudowany
¢ natezenie ruchu — bardzo mate

e wielkos¢ znakdw pionowych — mate odblaskowe

4. Opis prowadzonych robot
Roboty polegaty beda na wykonaniu kanalizacji sanitarnej w miejsc. Miawa. Prace

obejmowac beda wykonanie kanalizacji w pasie drogi gminnej, ul. Ptonskiej.

5. Projektowana organizacja ruchu

Roboty prowadzone bedg przy normalnym ruchu pojazdéw w ul. Szrenskiej z miejscowymi
zmianami ruchu pojazddéw oraz ruchu pieszego w ul. Plonskiej. W zwigzku z powyzszym
projektuje sie:

e ustawienie na drodze powiatowej (ul. Szrenska) znakdw pionowych:

- T-0 ,tabliczka informacyjna: ,Nie dotyczy mieszkancow i pojazddéw obstugujacych
budowe” w odlegtosci 10m przed skrzyzowaniem z ul. Ptonskg z obydwu jego stron,

- D - 4b ,wjazd na droge bez przejazdu” w odlegtosci 10m przed skrzyzowaniem z ul.
Ptoriskg z obydwu jego stron,

e ustawienie na drodze gminnej (ul. Ptofiska) znakéw pionowych:

- A-14 ,roboty na drodze” przed odcinkiem robdt z obydwu stron w ul. Ptonskiej,

- T-2 ,tabliczka wskazujgca odlegtos¢ odcinka drogi, na ktérym wystepuje
niebezpieczenstwo” przed odcinkiem robdt z obydwu stron w ul. Ptonskiej,

- T-0 ,tabliczka informacyjna: ,Nie dotyczy mieszkancow i pojazddéw obstugujacych
budowe” na zaporach drogowych U-20b przed odcinkiem robot z obydwu stron w ul. Ptonksiej,

- B-1 "zakaz ruchu w obu kierunkach" na zaporach drogowych U-20b w ul. Ptonskiej,

6. Opis wystepujacych zagrozen lub utrudnien
e Wykonywanie prac moze spowodowac spowolnienie ruchu i zmniejszenie
przepustowosci oraz utrudnienia w ruchu pieszych, a koncentracja maszyn, urzadzen i

pracownikdéw na odcinku prac stwarza zagrozenia powstania kolizji i wypadkow.



¢ Wykonywanie prac zwigzane jest z uzyciem specjalistycznego sprzetu i dowiezieniem

materiatow niezbednych do przeprowadzenia przedmiotowych robdt.

7. Zasady ogélne

Jednostka wprowadzajgca organizacje ruchu zawiadomi organ zarzadzajacy

ruchem, wilasciwego komendanta Policji oraz zarzadce drogi o terminie jej

wprowadzenia co najmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu.

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z zatozeniami zatwierdzonego projektu czasowej
organizacji ruchu.

Za przestrzeganie zasad oznakowania miejsc robét zgodnie z zatwierdzonym projektem
organizacji ruchu odpowiedzialny bedzie kierownik budowy/kierownik robot.

Po wykonaniu poszczegolnych etapdw robodt, stan pasa drogowego nalezy dostosowac
do zatwierdzonej statej organizacji ruchu.

Do oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym nalezy stosowac wytgcznie
znaki duze odblaskowe z folii typu 2.

Wysokos$¢ ustawienia znakdw 2,0 m (dla znakéw przy poboczu) oraz 2,2 m (dla znakéw
na chodniku) mierzac od dolnej krawedzi znaku do poziomu nawierzchni. Odlegtos¢
ustawiania znakéw 0,5 m (dla znakéw przy poboczu) mierzagc w poziomie od
najblizszego skrajnego punktu tarczy znaku do krawedzi pobocza oraz 1,5 m (dla
znakow na chodniku) mierzac do krawedzi zatoki.

Zapory drogowe zabezpieczajgce miejsce robdt nalezy umiesci¢ na wysokosci 0,9-
1,10m mierzagc od poziomu nawierzchni drogi do gérnej krawedzi zapdr. Tablice
prowadzace U-3c/U-3d muszg by¢ umieszczone na wysokosci 0,9m mierzac od dolnej
krawedzi tablicy do powierzchni jezdni. Tablice kierujgce U-21a/U-21b muszg byc
umieszczone na wysokosci 0,25m mierzac od dolnej krawedzi tablicy do powierzchni
jezdni.

Jezeli roboty beda prowadzone w obrebie przystanku komunikacji zbiorczej nalezy
wyznaczy¢ tymczasowy przystanek w innym miejscu — nie dotyczy.

Jezeli roboty bedg prowadzone w obrebie przejscia dla pieszych, pobocza lub chodnika
nalezy wyznaczy¢ tymczasowe przejscie dla pieszych w innym miejscu — nie dotyczy.
Jezeli w miejscu prowadzenia robdt wystepuje linia ciagta jedno- lub obustronnie
nieprzekraczalna nalezy zastosowal tasme najezdniowg barwy Zz6itej w celu

umozliwienia jej przekraczania — nie dotyczy.



W miejscach szczegdlnie niebezpiecznych w celu zachowania nalezytego poziomu
bezpieczenstwa (np. wzniesienia, zakrety) roboty nalezy prowadzi¢ odcinkami
mniejszymi niz 100m — nie dotyczy.

e W obrebie miejsca prowadzenia robdt nalezy zapewnic¢ dojazd/przejscie do posesji.

o Nalezy zawiadomi¢ mieszkancow o terminie wystepujgcych utrudnien.

e Osoby wyznaczone do kierowania ruchem powinny posiada¢ odpowiednie uprawnienia
do kierowania ruchem wahadtowym zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Spraw
Wewnetrznych i Administracji z dnia 18 lipca 2008 roku w sprawie kierowania ruchem
drogowym (Dz. U. z 2008r. nr 132, poz. 839) — nie dotyczy.

. Zalecenia dla wykonawcy

e W obrebie prowadzonych robét nalezy dbaé o zapewnienie bezpieczenstwa ruchu
poprzez:

- dbatoS¢ o miejsce prowadzenia robdt: zachowanie czystosci jezdni, kontrole stanu

oznakowania pionowego, czytelnosci i widocznosci oraz stabilnosci ich konstrukciji

wsporczych,

- wyposazenie maszyn drogowych i pojazddw w sygnat $wietiny btyskowy barwy zéttej,

widoczny ze wszystkich stron z odlegtosci 100m przy dobrej przejrzystosci powietrza,

- wyposazenie pracownikow wykonujacych prace w odblaskowe kamizelki, a osob

kierujgcych ruchem w odblaskowe tarcze do zatrzymywania pojazdéw lub latarki ze

Swiattem oraz kamizelki ostrzegawcze o barwie fluoroscencyjnej pomaranczowej, z

elementami odblaskowymi oraz z nadrukiem na plecach i z przodu o tresci ,KIEROWANIE

RUCHEM” — nie dotyczy.

. Zasady umieszczania znakow

e odlegtosci znakow pionowych od krawedzi jezdni
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e wysoko$¢ umieszczania znakow pionowych
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e wysoko$¢ umieszczania wybranych urzadzen bezpieczenstwa
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