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OPIS TECHNICZNY

. Informacja ogolna.

Projekt czasowej organizacji ruchu opracowano na zlecenie Inwestora
— Miasto Mtfawa, ul. Stary Rynek 19; 06-500 Mfawa.

Przedmiotem opracowania jest oznakowanie i organizacja ruchu
drogowego na czas robot zwigzanych z budowg linii kablowej nN-0,4
kV oswietlenia ulicznego przy ulicy Wysokiej w Mfawie.

Il Przepisy zwigzane z projektem.

e Rozporzadzenie  Ministrow  Infrastruktury oraz  Spraw
Wewnetrznych i Administracji z dnia 31.07.2002r. w sprawie
znakow i sygnatéw drogowych (Dz.U. Nr 170 z 2002r.)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.09.2003r. w

. sprawie szczegotowych warunkow zarzgdzania ruchem na
drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz.U.
nr 177 poz. 1729).

e Zatgcznikinr 1, 2, 3i4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdétowych warunkow
technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania
na drogach (Dz. U. Nr 220 z 2003 r., poz. 2181).

A) Charakterystyka drog w miejscu zmiany organizacji ruchu:

e Droga gminna (ulica Wysoka):

Dwukierunkowa droga o nawierzchni asfaltowej o szerokosci
& 6,0 m. z chodnikami po obu stronach drogi.

Sredni ruch pojazdéw na ulicy Wynosi wynosi do 50poj/h,
z udziatem pojazdow ciezarowych ponizej 10%.
Ruch pieszych o zmienno-czasowym natezeniu.

B) Zakres dziatania:

Zakres prowadzenia prac przez wykonawce robot obejmuje
wykonanie odcinka sieci energetycznej w pasie drogi
ul. Wysokiej wraz z trzema przejSciami poprzecznymi sieci
energetycznej za pomocg przecisku.

Ze wzgledu na wymiane gruntu i zastosowanie materiatow
zasypowych urobek przeznaczony na wywdz nie bedzie
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V.

sktadowany w obrebie wygrodzen. Przejscie poprzeczne zostanie
wykonane metodg przecisku. Pas drogowy zostanie odbudowany
zgodnie z zaleceniami zarzgdcy drogi. Budowa sieci energetycznej
odbywac sie bedzie poprzez utozenie kabla energetycznego typu
YAKXS 4 x 25 mm? i bednarki o wymiarach 25x4 mm w wykopie

otwartym.

Roboty prowadzone bedg trzyetapowo.

Etap | — utozenie odcinka linii kablowej po lewej stronie ulicy
miedzy skrzyzowaniami.

Etap Il — utozenie odcinka linii kablowej po prawej stronie ulicy,

miedzy miejscem wykonania dwodch przeciskow na wysokosci
dz. nr 2560/7, 2560/4 i 2561/5.

Etap Il — utozenie odcinka linii kablowej od miejsca wykonania
przecisku na wysokosci bloku nr 7 (Zielone Tarasy) do istniejgcego
stupa oswietleniowego zlokalizowanego na wysokosci bloku nr
15.

Realizacja. Charakterystyka zagrozen dla poszczegdlnych etapow:

Zabezpieczenie i oznakowanie robot wynika bezposrednio z wymagan
technologicznych zwigzanych z uktadaniem w gruncie kabli
energetycznych.

Wygrodzenia ustawione w zaleznosci od odlegtosci sieci od krawedzi
drogi - ograniczajace prawy lub pas ruchu do 3,5. lub bez ograniczen
w ruchu kotowym. Ruch pieszych skierowany na drugg strone drogi
w trakcie realizacji w pasie drogi ul. Wysokiej.

W przypadku utrudnien w ruchu kotowym spowodowanym korkami
pojazddw, nalezy niezwtocznie wprowadzi¢ reczne sterowanie ruchem
przez upowazniony i przeszkolony personel.

Kolejne etapy mozna wprowadzi¢ po zakonczeniu robot na
poprzednim, uporzadkowaniu terenu i oznakowaniu frontu robdt.
Oznakowanie i zabezpieczenie strefy robot zostato przedstawione w
niniejszym opracowaniu.

Nalezy bezwzglednie umozliwi¢ dojazd do posesji mieszkancom,

stuzbom ratunkowym i technicznym.

Oznakowanie pionowe i urzadzenia zabezpieczajace.

Urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu uiyte do zabezpieczenia
i oznakowania miejsca robot powinny by¢ dobrze widoczne oraz
utrzymywane w nalezytym stanie przez caty okres trwania robot. Znaki
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pionowe winny by¢ wykonane z materiatow odblaskowych i ustawione
w odlegtosci min. 0,5m. od krawedzi jezdni a odlegtos¢ od miejsca
stosowania zachowana orientacyjnie jak w projekcie tymczasowego
oznakowania.

Deski zapor drogowych winny by¢ umieszczone (mocowane) na
stabilnych stupkach, w taki sposéb, aby odlegtos¢ od jezdni do gorne;j
krawedzi tablicy wynosita 900 -1100mm. Wszystkie zapory
rozpoczynajg sie i koicza polem czerwonym. Zapory drogowe muszg
by¢ wykonane z materiatu niestanowigcego zagrozenia dla osob
i mienia.

Do wykonywania lic znakéw stosowanych do oznakowania robodt
prowadzonych w pasie drogowym stosuje sie folie odblaskowe,
w zaleznosci od kategorii drogi - w ciggach drég gminnych
i powiatowych typu 2.

Nalezy zastosowac tablice do znakéw o grupe wiekszg niz przyjmuje
sic dla danej kategorii drogi, a mianowicie na drodze gminnej
zastosowac grupe znakow $rednich, na drodze powiatowej zastosowac
grupe znakéw duzych. Liternictwo tabliczek pod znaki stosowac
zgodnie z obowigzujgcg instrukcja.

Zastosowane znaki drogowe winny by¢é umocowane w sposéb stabilny
na stojakach, badZ dla czytelnosci ich tresci na stupkach z istniejgcym
oznakowaniem.

Zapory drogowe zastosowane do wygradzania miejsca robot musza
by¢ wyposazone w elementy odblaskowe oraz lampy ostrzegawcze
($wiattlo pulsujace w kolorze zéttym na wygrodzeniach). Swiatta
ostrzegawcze muszg by¢ aktywne przez caty okres wykonywanych
prac i by¢ odpowiednio widoczne dla kierowcow.

Termin wykonania

Przewidywany czas zajecia pasa drogowego w miesigcu maj 2019r.

Odbudowa pasa drogowego.

Zabezpieczenie i oznakowanie robot mozina usung¢ z chwilg
przywrocenia pasa drogowego do stanu nalezytego po wykonaniu
kolejnego etapu, badz zgodnie z zaleceniami zarzadcy drogi.
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VIl. Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu .
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