OPIS TECHNICZNY

1. Informacja ogélna.

Projekt czasowej organizacji ruchu opracowano przez projektanta
dokumentacji projektowej — Budowa Alei Sw. Wojciecha w Mtawie — Etap |I.

Przedmiotem opracowania jest oznakowanie i organizacja ruchu drogowego
na czas przebudowy skrzyzowan ulic Alei Sw. Wojciecha z ulica Sienkiewicza
(budowa nowego wlotu ulicy na skrzyzowaniu T oraz przebudowy skrzyzowania Alei
Sw. Wojciecha z ulicg Ptockg na skrzyzowanie typu rondo. .

Uwzgledniono w nim zalecenia wynikajace z Rozporzgadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 23.09.2003r. w sprawie szczegotowych warunkéw zarzadzania
ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz.U. nr 177
z 2003r., poz. 1729) oraz zaleceniami zleceniodawcy projektu zgodnie z warunkami
dla oznakowania drég wewnetrznych niepublicznych.

Projekt opracowano zgodnie z obowigzujgcymi ,Szczegdtowymi warunkami
technicznymi dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego | warunkami ich umieszczania na drogach”.

Il. Charakterystyka drogi w miejscu zmiany organizaciji ruchu:

Ulica Sienkiewicza w Miawie — ulica jednojezdniowa szerokosci 10m o nawierzchni
bitumicznej, po obu stronach ulicy chodniki z kostki betonowej szer. min. 2m.
odwodnienie kanalizacjg deszczowa. Droga kategorii powiatowej — zarzadcag drogi
jest Starosta Mtawski a zarzadem — Zarzad Drég Powiatowych w Mtawie. Ulica
krzyzuje sie z jednej strony z droga gminng Aleja Sw. Wojciecha a z drugiej z
nowobudowanym wlotem ww. ulicy.

Ulica Ptocka w Mtawie - ulica jednojezdniowa szerokosci 9m o nawierzchni
bitumicznej, po obu stronach ulicy chodniki z kostki betonowej szer. min. 2m.
odwodnienie kanalizacjg deszczowg. Droga kategorii powiatowej — zarzadcag drogi
jest Starosta Mtawski a zarzadem — Zarzad Drég Powiatowych w Mtawie. Ulica
krzyzuje sie z jednej strony z nowobudowanym wlotem drogi gminnej Aleja Sw.
Wojciecha a z drugiej z droga gminng ul. Powstania Warszawskiego.

Drogi przebiegajg w obszarze zabudowanym miasta Mtawa, obowiazuje ograniczenie
predkosci do 50km/h. na ulicach Sw. Wojciecha i Sienkiewicza, na ulicy ptockiej do
60km/h.

Sredni ruch pojazddéw wynosi powyzej 500poj/h, brak ograniczen w ruchu. Ruch
pieszych duzy staty.

B/. Zakres dziatania:

Przedmiotem opracowania jest realizacja przebudowy skrzyzowan ulic Alei
Sw. Wojciecha z ulicg Sienkiewicza (budowa nowego wlotu ulicy na skrzyzowaniu T
oraz przebudowy skrzyzowania Alei Sw. Wojciecha z ulicg Ptocka na skrzyzowanie
typu rondo.

W celu przebudowy istniejacej i budowy nowych elementéw architektury
drogowej wymagane jest wprowadzenie etapowanych ograniczeh w ruchu kotowym i
pieszych.



M. Realizacja zadania. Charakterystyka zagrozen dla poszczegdlnych
etapéw:

Zabezpieczenie i oznakowanie robdt wynika bezposrednio z wymagan
technologicznych.

Etap — przebudowa skrzyzowania ulic Sw. Wojciecha i Sienkiewicza:
Podziat robét na dwa etapy wytgczajgce czes¢ skrzyzowania z ruchu kotowego i
pieszego. Ruch kotowy wahadtowy, sterowany sygnalizacjg swietlng.

Etap — budowa skrzyzowania typu rondo na skrzyzowaniu ulic Ptockiej i
Powstania Warszawskiego i budowy wlotu ulicy Sw. Wojciecha:

Roboty podzielone na 4 etapy umozliwiajgce swobodny przejazd ulicg Ptockg z
ograniczeniami ruchu na dojezdzie do ulicy Powstania Warszawskiego. Ruch
pieszych skierowany na jedng strone ulicy. W etapie wykonywania nawierzchni
bitumicznej w obrebie ronda ruch sterowany przez uprawniony personel,
dopuszczajagcy do czasowego wstrzymania ruchu pojazdéw na czas przejazdu
technicznego sprzetu drogowego.

Zagrozenia_ w_ruchu_kotowym - najechanie pojazdu na tyt drugiego, zderzenie
czotowe pojazdow na zwezeniu drogi, najechanie na pieszego, nieuprawniony wjazd
na teren budowy, najechanie na infrastrukture nowobudowang, sprzet drogowy i
osoby uprawnione do przebywania na placu budowy.

Zagrozenia_w_ruchu pieszych - najechanie pojazdu na pieszego, najechanie
sprzetu drogowego na pieszego, upadek pieszego na niezabezpieczonej nierdbwnosci
badz do wykopu.

V. Oznakowanie pionowe i urzadzenia zabezpieczajace.

Teren zamkniety dla ruchu nalezy ogrodzic:

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania
miejsca robdét powinny by¢ dobrze widoczne oraz utrzymywane w nalezytym stanie
przez caty okres trwania robot. Znaki pionowe winny by¢ wykonane z materiatow
odblaskowych i ustawione w odlegtosci min. 0,5m. od krawedzi jezdni a odlegto$¢ od
miejsca stosowania zachowana orientacyjnie jak w projekcie tymczasowego
oznakowania.

Do wykonywania lic znakdéw stosowanych do oznakowania robot
prowadzonych w pasie drogowym stosuje sie folie odblaskowe, w zaleznosci od
kategorii drogi - w ciggu powiatowej typu 2, w ciggach drog gminnych typu 1.

Nalezy zastosowac tablice do znakdéw o grupe wiekszg niz przyjmuje sie dla
danej kategorii drogi, a mianowicie na drodze powiatowej — grupa znakéw duzych,
na drogach gminnych — grupa znakéw $rednich.

Liternictwo tabliczek pod znaki stosowac zgodnie z obowigzujacy instrukcja.
Zastosowane znaki drogowe winny by¢ umocowane w sposoéb stabilny na stojakach.

Zapory drogowe zastosowane do wygradzania miejsca robot muszg byc¢
wyposazone w elementy odblaskowe oraz lampy ostrzegawcze ($wiatto pulsujace w
kolorze zo6itym na wygrodzeniach ograniczajgcych ruch oraz w kolorze czerwonym
na zamknietym odcinku drogi).



V. Termin wykonania

Przewidywany czas zajecia pasa drogowego obejmuje okres do grudnia 2019r.

VI. Odbudowa pasa drogowego.

Zabezpieczenie i oznakowanie robot mozna usung¢ z chwilg przywrocenia
pasa drogowego do stanu nalezytego po wykonaniu przebudowy drogi w danym
etapie, badz zgodnie z zaleceniami zarzadcy drogi i inwestora.

VI. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU.

Zabezpieczenie i oznakowanie robot mozna usung¢ z chwilg przywrocenia
pasa drogowego do stanu pierwotnego i zgodnie z zaleceniami zarzadcy drogi.
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V. Program syqgnalizacji swietlnej.

Droga powiatowa w Mtawie — ul. Sienkiewicza posiada miarodajne natezenie ruchu, pomierzone w dniu 19.03.2019r. Najwyzsze
natezenie ruchu wyniosto dla jednego kierunku ruchu odpowiednio 223 i 241 pojazdy. Do programu przyjeto Q= 241poj/h.

Do obliczen przyjeto Qm = 241*1,2= 290 poj/h.

Zalozenia do programu sygnalizacji Swietlnej dla odcinka 70m.

Dla sterowania ruchem przewiduje sie sygnalizacje tréjfazowq dla nastepujacych parametréw i zatozen:
a) sygnaty — czerwony, zotty i zielony,
b) czas ewakuaciji te
— dtugos¢ drogi ewakuacji le—70m
— przy zatozonej predkosci Vg4, = 30 km/h przyjeto predkos$¢ ewakuacji Ve = 40 km/h (8,33m/s)
— dtugos¢ pojazdu — 18m
— czas ewakuaciji te= (le+10)/ Vg, = 10s
po uwzglednieniu t;=3s $wiatta zéttego przyjeto minimalny czas miedzyzielony t,=t;+ts-3=10s

do obliczenh programu sygnalizaciji przyjeto czas miedzyzielony t,=11s

c) dtugosé cyklu i sygnatéw zielonych
dtugos¢ zwezenia I, = 70m, dtugosc¢ cyklu podstawowego T wg wzoru:
2*tn

1-(2 * Qu/S)



gdzie:

T —wymagana dtugosc¢ cyklu

tmn — czas miedzyzielony

Qn — miarodajne natezenie ruchu dla jednego kierunku powiekszone o 20% w stosunku do pomierzonego natezenia

S — natezenie nasycenia w jednym kierunku dla pasa ruchu szer. do 3m (1575 poj/h)

2* 11 22 22
T= = e — = 22/0632 = 35
1-(2 * 290/1575) 1-(2*0,184) 1-0,368

Obliczona dlugosé cyklu podstawowego T = 36s.

d) Obliczenie czasu sygnatu zielonego G
G=(T/2)- tn=(36/2)-11=T7s
przyjeto Guin = 8s

z tego wynika dtugos¢ cyklu:
T=2*G + 2" t, = 2*8+2*11 = 38s

Dilugos¢ catlego cyklu wyniesie: 38s.

e) Sprawdzenie przepustowosci zwezonego odcinka drogi:
Qp=x4*A*S, gdzie x4 =0,9
A =G/T = 8s/38s = 0,21
S =1575P/h



Stad:

Qp,=0,9*0,21 * 1575 = 297,675 poj/h Warunek zostat spetniony, gdyz Q, -Q = 241 poj/h

Ze wzgledu na obliczony czas sygnalu zieloneqo na poziomie minimalnym 8 sekund

przyjeto schemat programu w wymiarze 24-qodzinnym

Schemat programu sygnalizacji Swietlnej dla etapu roboét o dtugosci 70m catodobowego
Rozwigzanie podstawowe dla T = 38s

Schemat faz ruchu:
Faza 1 Faza 2
S1
S2

—

Grupa sygnatowa S — 1

12 37 38
Grupa sygnatowa S — 2

18 19 27 30 38




- Swiatto zielone
- Swiatto zotte
- Swiatto czerwone

- Swiatto czerwone i zbtte

Schemat programu startowego

Program przejsciowy z trybu zerowego, zainicjowanego trybem ostrzegawczym (sygnat zétty migajacy) do trybu pracy tréjbarwnej
zatozonego na czas robot.

Zalozenia podstawowe:

Sygnat czerwony dla wszystkich uczestnikbw pomiedzy sygnatem zéttym statym a poczatkiem sygnatu zielonego dla uczestnikow

ruchu pierwszej grupy S-1 musi wynies¢ te=11s.

Grupa sygnatowa S — 1

Poczatek zatozonego programu tréjkolorowego
0 180 | 185 196

Grupa sygnatowa S — 2

Poczatek zatozonego programu tréjkolorowego
0 180 | 185 196




- sygnat zotty migajacy
- sygnat zotty ciagty
- sygnat czerwony

- sygnat zielony

Opracowat:



